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Vadovaudamasis Lietuvos Respublikos metrologijos jstatymo 19 straipsnio 9 dalimi,
Lietuvos Respublikos Vyriausybés 2018 m. balandzio 18 d. nutarimo Nr. 364 ,,D¢l jgaliojimy
igyvendinant Lietuvos Respublikos metrologijos istatymg suteikimo* 1.1.6 papunkciu, Matavimo
priemoniy patikros metodiky rengimo ir tvirtinimo tvarkos apraSo, patvirtinto Lietuvos Respublikos
ekonomikos ir inovacijy ministro 2015 m. geguzés 15 d. jsakymu Nr. 4-329 , D¢l Matavimo
priemoniy patikros metodiky rengimo ir tvirtinimo tvarkos aprasSo patvirtinimo* 24 punktu, 28.1
papunkciu ir 31 punktu bei atsizvelgdamas | Lietuvos Respublikos ekonomikos ir inovacijy
ministerijos 2025 m. rugséjo 9 d. derinimo rastg Nr. 3-2808 ,,D¢l Lietuvos metrologijos inspekcijos
vir§ininko jsakymo ,,Dél bendrosios patikros metodikos BPM 111950581-09:2025 ,,Gelezinkelio
vagony svarstyklés “ patvirtinimo” projekto pakartotinio derinimo*:

I. Tvirtinu bendraja patikros metodika BPM 111950581-09:2025 ,,Gelezinkelio
vagony svarstykleés® (pridedama).

2.  Pripazistu netekusiais galios:

2.1. bendrgjg patikros metodika BPM 8871101-09:2001 ,,Vagony svarstyklés®, 2002 m.
sausio 28 d. patvirtintg Valstybinés metrologijos tarnybos direktoriaus;

2.2. bendrosios patikros metodikos BPM 8871101-09:2001 ,,Vagony svarstyklés*
Pakeitima 1, 2003 m. kovo 26 d. patvirtinta Valstybinés metrologijos tarnybos direktoriaus.

3. Pavedu Teisinés metrologijos skyriui pateikti Sio jsakymo nuorasg 1 punkte
nurodytos bendrosios patikros metodikos rengéjui ir paskirtosioms jstaigoms, atliekanc¢ioms
neautomatiniy ir automatiniy gelezinkelio vagony svarstykliy patikra.

4. Nustatau, kad Sis jsakymas, i§skyrus 3 punkta, jsigalioja 2026 m. balandzio 4 d.
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| SKYRIUS
BENDROSIOS NUOSTATOS

1. Bendroji patikros metodika BPM 111950581-09:2025 ,,Gelezinkelio vagony svarstyklés®
(toliau — metodika) skirta gelezinkelio vagony svarstykléms. Sioje metodikoje numatomi metodai ir
priemonés, naudojamos vykdant jy perioding ir neeiling patikra (toliau kartu — patikra).

2. Metodika parengta remiantis Siais dokumentais:

2.1. OIML R 106-1: 2011 (E), patvirtintas 2024 m., ,,Automatinés béginés tiltinés svarstyklés*
(angly k. ,, Automatic rail-weighbridges ©) (toliau — OIML R 106);

2.2. LST EN 45501:2015 , Metrologiniai neautomatiniy svarstykliy aspektai (angly k.
,,Metrological aspects of non-automatic weighing instruments*) (toliau — LST EN 45501);

2.3. OIML R 76-1:2006 ,Neautomatinés svarstyklés. 1 dalis: Metrologiniai ir techniniai
reikalavimai — bandymai” (angly k. ,,Non-automatic weighing instruments. Part 1: Metrological and
technical requirements — Tests ”);

2.4. Neautomatiniy svarstykliy techniniu reglamentu, patvirtintu Lietuvos Respublikos
ekonomikos ir inovacijy ministro 2015 m. lapkri¢io 19 d. jsakymu Nr. 4-730 ,,.Dél Neautomatiniy
svarstykliy techninio reglamento patvirtinimo*;

2.5. Matavimo priemoniy techniniu reglamentu, patvirtintu Lietuvos Respublikos tkio
ministro 2015 m. spalio 30 d. jsakymu Nr. 4-699 ,,Dél Matavimo priemoniy techninio reglamento
patvirtinimo*.

3. Metodikoje naudojami terminai:

3.1. Gelezinkelio vagony svarstyklés — automatinés ir neautomatinés elektroninés
gelezinkelio vagony svarstyklés (toliau kartu — svarstyklés), susidedancios i§ apkrovos platformos (su
jmontuotais apkrovos jutikliais), jskaitant bégius, kuriais juda gelezinkelio vagonai. Svarstyklés gali
neturéti atskiros apkrovos platformos — tokiu atveju jutikliai tvirtinami ant bégiy, o masé jvertinama
pagal jy deformacija.

3.1.1. Svarstyklés gali biiti ir dalinio svérimo, jskaitant ir aSines, kurios sveria vagong dalimis
(po vieng arba kelias asis), o bendra masé apskai¢iuojama sumuojant atskirus svérinius.

3.1.2. Neautomatinés svarstyklés jvertina vagono mase¢ statiniame svérimo rezime. Jos turi
atitikti III arba IIII tikslumo klasg¢ pagal LST EN 45501.

3.1.3. Automatinés svarstyklés jvertina vagono ar vagony sastato mase statinio ir dinaminio
arba tik dinaminio svérimo rezimuose. Statiniam svérimui jos turi atitikti III tikslumo klase pagal
LST EN 45501, dinaminiam — 0,2; 0,5; 1,0 arba 2,0 tikslumo klase pagal OIML R 106.

3.2. Daugiaintervalés svarstyklés — svarstyklés, turinCios vieng svérimo intervalg, suskirstytg
1 dalinius svérimo intervalus, i§ kuriy kiekvienas turi skirtingas padalos vertes, kai daliniai svérimo
intervalai nustatomi automatiskai, atsizvengiant j svérinio masg, tiek ja didinant, tieck mazinant.

3.3. Svarstykliy didZiausia ribiné maseé (toliau — Max) — tai didziausia ribiné masé, kurig
svarstykles gali sverti, nejskaitant papildomos taros masés. Automatinéms svarstykléms §i reikSmeé turi
biiti ne mazesné uz didziausig numatoma vagono masg; laikoma, kad Max atitinka maksimalig vagono
mase.

3.4. Svarstykliy maziausia ribiné masé (toliau — Min) — svérimo masés verté, uz kurig
mazesnei svérimo rezultaty vertei biity taikoma pernelyg didelé santykiné paklaida. Automatinéms
svarstykléms laikoma, kad Min yra minimali vagono masé.

3.5. Etaloninis vagonas — neautomatinémis svarstyklémis arba automatiniy svarstykliy
statinio svérimo rezime (toliau kartu — kontrolinés svarstyklés) pasvertas vagonas (gali biiti cisterna),
naudojamas kaip masés etalonas automatiniy svarstykliy dinaminio rezimo paklaidai jvertinti.
Etaloniniu taip pat laikomas vagonas, pakrautas etaloniniais svars€iais, kai dinaminio svérimo rezimo
paklaida vagonui ir sastatui jvertinama naudojant Siuos svarscius.

3.6. Patikros vezimélis — specialus, tiksliai kalibruotas vezimélis (riedantis svérinys), skirtas
gelezinkelio svarstykléms tikrinti.



4. Patikrai turi buti pateiktos paruostos darbui svarstyklés ir jy techninis aprasas ar
eksploatavimo instrukcija (toliau — techniné dokumentacija), jeigu to praso paskirtosios jstaigos
atstovas.

4.1. Jei svarstykliy kartu su komplektuojanciomis dalimis duomeny apsaugai naudojamas
elektroninio jvykiy zurnalo skaitiklio rodmuo arba kontroliné suma, paskirtosios jstaigos atstovas gali
paprasyti svarstykliy tipo patvirtinimo sertifikato, jeigu svarstykliy savininkas tokj turi, arba
ankstesnés patikros sertifikato, jeigu toks yra.

4.2. Jei pazeista bent viena svarstykliy plomba ar apsauginis lipdukas, o paskirtosios jstaigos
atstovas pagristai jtaria esant pazeistiems metrologiskai svarbiems konstrukciniams mazgams
(akivaizdis mechaniniai paZeidimai, deformacijos, netipinis jrenginio veikimas ar kt.), jis gali prasyti,
kad buty pateikiamas svarstykliy gamintojo, jo atstovo ar remontg atlikusio subjekto rastiSkas
patvirtinimas (pvz.: remonto aktas), kad svarstykliy metrologiskai svarbiis konstrukciniai mazgai
atitinka aprasytus Europos Sajungos (toliau — ES) tipo patvirtinimo (tyrimo) sertifikate. Nepateikus
tokio patvirtinimo, svarstykliy patikra neatlickama, i§duodama pazyma apie neatitiktj, kaip numatyta
metodikos 21.3 papunktyje.

4.3. Svarstyklés tikrinamos jy jrengimo vietoje. Patikros metu vagony sastatg turi valdyti
uzsakovo darbuotojas, kurj paskiria pats uzsakovas patikrg atlickancios paskirtosios jstaigos prasymu.

Il SKYRIUS
TIKRINAMI METROLOGINIAI PARAMETRAI IR JU REIKSMES

5. Neautomatiniy svarstykliy patikros metu kontroliuojami metrologiniai parametrai: statinio
svérimo paklaida (tiesioginio, taros kompensavimo ir necentrinio svérimo rezimuose), rodmeny
sklaida. Parametry didziausios leidziamosios paklaidos (toliau — DLP) skirtingy tikslumo klasiy
neautomatinéms svarstykléms nurodytos metodikos 1 lenteléje.

1 lentelé. Neautomatiniy svarstykliy kontroliuojamy metrologiniy parametry DLP

Parametro pavadinimas
Statinio svérimo paklaida (tiesioginio, taros kompensavimo ir necentrinio DLP
svérimo rezimuose) ir rodmeny sklaida svérinio masés m intervaluose:
III klasé IIII klasé

0<m<500e 0<m<50e +10e
500 e <m <2000 e 50e<m<200e +2,0e
2000 e <m < 10000 e 200e<m<1000e +3,0e
e — svarstykliy patikros padalos verté

6.  Automatiniy svarstykliy patikros metu kontroliuojami jy metrologiniai parametrai:
statinio svérimo rezime (jei taikomas) — paklaida tiesioginio ir necentrinio svérimo rezimuose bei
rodmeny sklaida, dinaminio svérimo rezime — vagono ir vagony sastato (toliau — sastatas) dinaminio
svérimo paklaida; skirtingy tikslumo klasiy svarstykliy kontroliniy parametry DLP, pateiktos 2 ir 2a
lentelése.
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2 lentelé. Automatiniy svarstykliy su statinio svérimo funkcija
kontroliuojamy metrologiniy parametry DLP

Parametro pavadinimas
Statinio svérimo paklaida (tiesioginio ir necentrinio svérimo rezimuose) ir DLP
rodmeny sklaida svérinio masés m intervaluose:
I11 klaseé
0 <m <500 ds +1,0 ds
500 ds < m < 2000 ds +2,0 ds
2000 ds < m < 10000 ds +3,0 ds
ds — statinio svérimo padalos verté
2a lentelé. Automatiniy svarstykliy dinaminio svérimo
kontroliuojamy metrologiniy parametry DLP
Parametro pavadinimas
Vagono ir sgstato svérimo paklaidos DLP! dinaminiame rezime:
0,2 klasei 0,5 klaseli 1 klasei 2 klasei
+0,002 m +0,005 m +0,01 m +0,02 m
+0,0007 Max-N +0,00175 Max-N +0,0035 Max-N +0,007 Max-N
+2 d-Ne +2 d-Ne +2 d-Ne +2 d-Ne

1 kiekvienai svarstykliy tikslumo klasei, taikomai vagono arba sgstato svérimui, kontroliniam
taSkui pasirenkama didziausia i$ trijy Sioje lentel¢je nurodyty DLP ver¢iy (suapvalinta padalos
tikslumu),

m — sveriamo vagono arba s3stato masg,

Max — maksimali vagono mase¢,

Ne — etaloniniy vagony skai¢ius sgstate (jeigu etaloniniy vagony skai¢ius sgstate virsija 10, tuomet
Ne = 10),

d — dinaminio svérimo padalos verté.

111 SKYRIUS
PATIKROS VEIKSMAI

7. Patikros metu atliekami veiksmai nurodyti metodikos 3 lenteléje.
3 lentelé. Patikros veiksmai

Veiksmo pavadinimas Metodikos punkto | Patikra
numeris

Regimoji kontrolé 14 Taip
ISbandymas 15 Taip
Statinio svérimo paklaidos tiesioginio svérimo rezime .
o 16 Taip
jvertinimas

Statinio svérimo paklaidos taros kompensavimo reZzime .
.. 17 Taip
jvertinimas

Statinio svérimo paklaidos necentriniame svérimo reZime .
o 18 Taip
jvertinimas

Statinio svérimo rodmeny sklaidos jvertinimas 19 Taip
Vagono ir sastato dinaminio svérimo paklaidos jvertinimas 20 Taip

7.1. Visy neautomatiniy ir automatiniy svarstykliy paklaidos vertinamos tik tais darbo
rezimais (statiniu ar dinaminiu), kurie nurodyti jy techniniuose dokumentuose (svarstykliy duomeny
lenteleje).

7.2. Visais atvejais, kai automatinés svarstyklés neturi platformos, o tik jutiklius begiy
deformacijoms matuoti, jos tikrinamos tik dinaminiame rezime.
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7.3. Jei pagal veikimo principg svarstyklés sveria vagonag dalimis (po vieng ar kelias asis), o
bendra masé apskaiCiuojama svarstykléms automatiskai sumuojant atskirus svérinius, tokioms
svarstykléms necentrinis svérimas nevertinamas.

7.4. Automatinéms svarstykléms, skirtoms skysty kroviniy svérimui, paklaida dinaminio
svérimo rezime turi biiti jvertinama naudojant etaloninius vagonus, uzpildytus skystaisiais produktais,
panasius j tuos, kuriuos svarstyklés svers jprastomis eksploatavimo saglygomis. Informacija apie tokiy
svarstykliy paskirtj (pvz., ,,skirtos tik skystiems produktams sverti) turi buti pateikta jy duomeny
lenteléje.

IV SKYRIUS
PATIKROS PRIEMONES

8. Statinio svérimo rezime naudojamos etaloninés matavimo priemonés nurodytos metodikos
4 lenteléje.
4 lentelé. Statinio svérimo etaloninés matavimo priemonés

Etaloninés riemonés pavadinimas Etaloninés priemonés charakteristikos
P pav Matavimo ribos Paklaida
Svars¢iy rinkiniai ir pavieniai svars¢iai | nuo 1 iki 10 kg, 20 kg, Tikslumo klasé pagal
(toliau — etaloniniai svars¢iai) 500 kg, 1000 kg, 2000 kg OIML R 111: M12/Mq
Patikros vezimélis 2000 kg +250¢g

8.1. Metodikos 4 lenteléje nurodyti etaloniniai svarsCiai ir patikros vezimélis turi bati
kalibruoti. Jy pasirinkimas kiekvienam kontroliniam taSkui priklauso nuo svarstykliy Max. Jei
apskaiciuota kontrolinio tasko masé virSija gelezinkelio kelio leistingja apkrovos ribing verte, apkrova
turi biiti sumazinta iki leistinos ribos, nustatytos teisés aktuose.

8.2. Etaloninio svars¢io paklaida metodikos 4 lenteléje atitinka OIML R 111 leistingjj nuokrypj
atitinkamai vardinei svars¢io masei. Patikros vezimélio paklaidg 4 lenteléje sudaro sistemingosios
paklaidos ir iSpléstinés neapibrézties suma is jo kalibravimo liudijimo.

8.3. Etaloniniy svarsCiy ir/arba patikros vezimélio, sudaran¢iy kontrolinio tasko apkrova,
paklaidy suma turi biiti mazesné arba lygi 1/3 svarstykliy DLP, atitinkamo svérinio masei.

8.4. Atliekant svérimus statiniame rezime, metodikos 4 lenteléje nurodyti etaloniniai svarséiai
gali bti pakeisti kita pakaitine mase (toliau — balastas), jeigu naudojami etaloniniai svars¢iai sudaro
ne maziau kaip 2 Max. Jei sklaida, jvertinta pagal metodikos 19 punkta, yra mazesné arba lygi 0,2 e
arba 0,2 ds, etaloniniy svars¢iy dalj leidziama sumazinti iki 1/5 Max.

8.5. Etaloniniy svarséiy pakeitimas balastu vykdomas sekancia tvarka:

8.5.1. Panaudojus turimus etaloninius svars¢ius, fiksuojamas tikrinamyjy svarstykliy rodmuo
ir etaloniniai svars¢iai nuimami.

8.5.2. Vietoj etaloniniy svarséiy ant svarstykliy dedamas balastas tol, kol pasiekiamas prie§
tai uzfiksuotas rodmuo.

8.5.3. Svérinio mas¢ didinama vél uzdedant etaloninius svarscius.

8.5.4. Procediira kartojama tol, kol pasiekiama reikiama svérinio mas¢ arba Max.

8.5.5. Svarstyklés nukraunamos atvirkstine tvarka.

9. Dinaminio svérimo rezime naudojamos etaloninés matavimo priemonés nurodytos
metodikos 4a lenteléje.



6

4a lentelé. Dinaminio svérimo etaloninés matavimo priemonés

Etaloninés priemonés

Etaloninés priemonés charakteristikos

Pastabos

pavadinimas Matavimo ribos Paklaida
Dinaminio svérimo
nuo 1 iki 10 kg . . paklaidai jvertinti
L .y ' Tikslumo klasé pagal L
Etaloniniai svars¢iai 20 kg, 500 kg, OIML R 111: Mis/M: naudojami $iais

etaloniniais svars¢iais

1000 kg, 2000 kg
pakrauti vagonai

skaiCius sastate
parenkamas pagal
6 lentele

Naudojami formuojant

Etaloniniai vagonai bendra sastatg

9.1. Dinaminio svérimo paklaidos gali biiti jvertintos pasirinktinai naudojant etaloniniais
svarsCiais pakrautus vagonus arba vagonus, pasvertus kontrolinémis svarstyklémis statiniame rezime

(pagal metodikos priedo reikalavimus).
9.2. Dinaminio svérimo paklaidai jvertinti naudojami etaloniniai svars¢iai turi atitikti 8.1 —

8.3 papunk¢iy reikalavimus.
10. Patikros metu naudojamos pagalbinés priemonés nurodytos metodikos 5 lenteléje.

5 lentelé. Pagalbinés priemonés
Pagalbinés matavimo priemonés charakteristikos

Pagalbinés priemonés Pastabos

pavadinimas Matavimo ribos Paklaida
Speciali svars¢iy
kélimo-transportavimo - - —
jranga
Lokomotyvas — —
NMWhin < N < nwyax
¢ia N — bendras vagony
Vagonai skaiCius sastate, Sastatui formuoti
NWin IF MWax — ;
maziausias ir didZiausias
vagony skaiCius sastatui
AS A

Dinaminio svérimo
paklaidai jvertinti
naudojami Siomis

¢ia Ag — kontroliniy
svarstykliy DLP arba
i$pléstiné neapibreéztis, jei

Kontrolinés svarstyklés nuo 0,4 iki 120 t . us Klom
kalibruotos, kontroliniam svarstyklemis
tagkui: pasverti etaloniniai
A, — tikrinamyjy svarstykliy | vagonal
DLP kontroliniam taskui

Aplinkos
Termometras nuo —30 iki 40 °C +1°C temperatiirai
matuoti
. Véjo greiciui
+30 ;
Anemometras nuo 0,5 iki 10 m/s +3 % matuoti

10.1. Kontrolinés svarstyklés, termometras, anemometras turi bati kalibruoti arba jiems turi
biiti atlikta patikra.

10.2. Gali biiti naudojamos jvairiy tipy pagalbinés priemonés, jei jy charakteristikos tenkina
metodikos 5 lenteléje nurodytus reikalavimus. ISimtis taikoma patikrintoms kontrolinéms
svarstykléms. Jeigu kontrolinés svarstyklés netenkina metodikos 5 lentelés salygos, kai Ay ir Ay —
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atitinkamai kontroliniy ir tikrinamyjy svarstykliy DLP kontroliniam taskui, etaloninio vagono masé
jvertinama sveriant etaloninius vagonus pagal metodikos priedo 2 punkta.

10.3. Sastatas sudaromas i§ jprasty, standartiniy gelezinkeliy vagony, kuriy masé artima
eksploatuojamy vagony masei. Etaloniniai vagonai yra Sio sgstato dalis. Etaloniniai vagonai
isdéstomi (laikantis metodikos 6 lentelés nurodymy) sastato priekyje, viduryje ir gale (ne pirmoje ir
ne paskutinéje pozicijose). Vagonai uzpildomi produktais (iSskyrus etaloninius vagonus, kurie
pakraunami etaloniniais svarsciais), panaSiais ] tuos, kurie sveriami jprastomis eksploatavimo
sglygomis. Etaloniniy vagony sudétyje gali bati ir tusti ar dalinai pakrauti vagonai.

6 lentelé. Vagony skaiCius sastate

Bendras vagony skai¢ius sastate N | Minimalus etaloniniy vagony skaiGius sastate
Dinaminio svérimo paklaidai jvertinti naudojant vagonus, pasvertus kontrolinémis svarstyklémis
Kai N < 10 5
Kai 10 < N < 30 10
Kai N > 30 15
Dinaminio svérimo paklaidai jvertinti naudojant etaloniniais svars€iais pakrautus vagonus
maziausiai 7 vagonai | 2
V SKYRIUS

LEIDZIAMOS APLINKOS SALYGOS

11. Patikra vykdoma, esant Sioms sglygoms:

11.1. aplinkos temperatiira nuo -30 iki +40 °C, jeigu kitaip nenurodyta svarstykliy duomeny
lenteléje;

11.2. véjo greitis ne daugiau 5 m/s;

11.3. neturi biiti atmosferiniy krituliy, galinciy daryti jtakg patikros rezultatams.

VI SKYRIUS
DARBU SAUGOS REIKALAVIMAI

12. Atliekant patikra, turi biiti laikomasi saugos reikalavimy, nurodyty teisés akty aktualiose
redakcijose ir techniniuose dokumentuose:

12.1. Lietuvos Respublikos darbuotojy saugos ir sveikatos jstatyme;

12.2. Darbuotojy saugos ir sveikatos reikalavimuose tvarkant krovinius rankomis,
patvirtintuose Lietuvos Respublikos socialinés apsaugos ir darbo ministro ir sveikatos apsaugos
ministro 2006 m. spalio 23 d. jsakymu Nr. A1-293/V-869 ,,D¢l Darbuotojy saugos ir sveikatos
reikalavimy tvarkant krovinius rankomis patvirtinimo*;

12.3. Darbo jrenginiy naudojimo bendruosiuose nuostatuose, patvirtintuose Lietuvos
Respublikos socialinés apsaugos ir darbo ministro 1999 m. gruodzio 22 d. jsakymu Nr. 102 ,.Dél
Darbo jrenginiy naudojimo bendryjy nuostaty patvirtinimo*;

12.4. Visuose kituose teisés aktuose, kiek tai taikoma, susijusiuose su gelezinkelio eismo
taisyklémis, vagony sastato formavimu ir valdymu;

12.5. Tikrinamyjy svarstykliy ir naudojamy etaloniniy bei pagalbiniy priemoniy techniniuose
dokumentuose, jeigu tokie yra.

VII SKYRIUS
PASIRUOSIMAS PATIKRAI

13. Pries patikra biitina:
13.1. susipazinti su Sia metodika ir svarstykliy technine dokumentacija, jeigu reikia;
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13.2. jsitikinti, kad etaloninés ir pagalbinés priemonés atitinka §ios metodikos 9 ir 10 punkty
reikalavimus;

13.3. jsitikinti, kad aplinkos salygos atitinka $ios metodikos V skyriuje nurodytas salygas;

13.4. jsitikinti, kad svarstyklés ir komplektuojantys jtaisai, jeigu tokie yra, paruosti darbui pagal
ju techning dokumentacijg.

VIl SKYRIUS
PATIKROS ATLIKIMO TVARKA

14. Regimoji kontrolé.

14.1. Patikrinama, ar neautomatinés svarstyklés turi atitinkamus Zymenis ir uzrasus.

14.1.1. Nuo 2001 m. birzelio 1 d. iki 2010 m. sausio 1 d. Lietuvos rinkai pateikty svarstykliy
vienas po kito sekantys Zymenys:

- atitikties zenklas ,,CE* ;

- i8kart po ,,CE* jo zenklinimo mety du paskutiniai skaitmenys;

- paskelbtosios (-yjy) istaigos (-y) atpazinimo numeris (-iai);

- zalias (maziausiai 12,5 mm x 12,5 mm) kvadratinis lipdukas, ant kurio i§spausdinta juoda
didzioji raidé ,,M*.

14.1.2. Nuo 2010 m. sausio 1d. iki 2016 m. balandzio 20 d. Lietuvos rinkai pateikty
svarstykliy zymenys ir uzZrasai:

- atitikties zenklas ,,CE®;

- greta ,,CE*- du paskutiniai skaitmenys mety, kuriais svarstyklés buvo pazenklintos atitikties
zenklu ,,CE*;

- greta ,,CE* Zenklo paskelbtosios (-yjy) jstaigos (-y), skiriamasis numeris (-iai);

- zalias (maziausiai 12,5 mm x 12,5 mm) kvadratinis lipdukas, kuriame vaizduojama juodos
spalvos didzioji M raidé.

14.1.3. Nuo 2016 m. balandzio 20 d. Lietuvos rinkai pateikty svarstykliy zymenys ir uzrasai:

- atitikties zenklas ,,CE*;

- 1§ karto po CE papildomas metrologinis zenklas — sta¢iakampyje jrasyta didzioji raidé ,,M*;

- po ,,CE* zenklo ir papildomo metrologinio Zenklo sekancios paskelbtosios (-uyjy) jstaigos (-
y), identifikacinis numeris (-iai);

- gali buti bet koks kitas Zenklas, informuojantis apie konkrety pavojy arba neautomatiniy
svarstykliy naudojimo atvejj.

14.1.4. Nuo 2001 m. birzelio 1 d. Lietuvos rinkai pateikty svarstykliy duomeny lenteléje arba
rodmeny jtaiso ekrane pateikiami papildomi Zymenys ir uZra$ai:

- svarstykliy tipas;

- Europos Sajungos tipo patvirtinimo sertifikato numeris (jeigu jis iSduotas);

- gamintojo pavadinimas (jei gamintojas fizinis asmuo — vardas, pavard¢), registruotas prekés
pavadinimas arba registruotas prekés Zenklas;

- tikslumo klasé, paZzyméta ovale arba tarp dviejy lygiagreciy pusrutuliais sujungty linijy;

- (Max ...);

- (Min ...);

- patikros padalos verté (e = ...);

be to, kur taikytina:

- tipo, partijos ar serijos numeris;

- atpaZinimo Zenklas ant atskiry svarstykles sudaran¢iy ir tarpusavyje susijusiy bloky, kai
taikytina;

- padalos verté, jeigu ji nelygie (d=...).

- didziausioji pridedama taros masé (T+);

- didziausioji atimama taros maseé, jei ji nelygi Max (T-);

- taros padalos verté, jeigu ji skiriasi nuo d (dr);

- didziausioji saugi masé, jeigu nelygi Max (Lim);
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- specialiosios temperatiros ribos (...°C/...°C);
- svérinio ir svérinio platformos masiy santykis (R).

14.2. Patikrinama, ar automatinés svarstyklés turi atitinkamus Zymenis ir uzrasus.

14.2.1. Nuo 2006 m. spalio 30 d. Lietuvos rinkai pateikty dinaminio svérimo svarstykliy
duomeny lenteléje ar kt. pateikiami papildomi Zymenys ir uzrasai:

- gamintojo pavadinimas ir/arba Zenklas;

- importuotojo pavadinimas ir/arba Zenklas (jei taikoma);

- svarstykliy tipas;

- svarstykliy serijos numeris (jskaitant kiekvieng apkrovos jutiklj, jei taikoma);

- svérimo metodas;

- maksimali vagono mase;

- minimali vagono masg;

- gali buti naudojamas vagonams, vezantiems skystus ar kitus produktus, kuriy svorio centras
gali svyruoti judant vagonui (jei taikoma);

- daliniy svérimy skai¢ius vienam vagonui (jei taikoma);

- maksimalus darbinis greitis (jei taikoma);

- svérimo kryptis (jei taikoma);

- vagonai stumiami/traukiami (kaip taikoma);

- maitinimo jtampa,

- kintamosios srovés daznis (jei taikoma);

- svarstykliy eksploatavimo temperatiiros intervalas;

- programinés jrangos identifikavimo kodas (programiSkai valdomoms svarstykléms) ir
,koduota“ informacija:

- svarstykliy tipas;

- tikslumo klas¢ vagony masei (kiekvienam svérimo metodui, jei taikoma) 0,2; 0,5; 1; 2;

- tikslumo klas¢ sastato masei 0,2; 0,5; 1; 2;

- maksimali vagono mas¢;

- minimali vagono mas¢;

- tikroji padalos verté (d = ...);

- tikroji padalos verté statinio svérimo apkrovai (jei taikoma) (ds =...);

- didziausias darbinis greitis (Vmax = ...);

- maziausias darbinis greitis (Vmin = ...);

- didziausias vagony skai¢ius sgstatui (nwmax = ...);

- maziausias vagony skaicius sgstatui (nwmin =...).

14.3. Visi zymenys, numeriai ir uzraSai, pateikti svarstykliy duomeny lenteléje arba rodmeny
jtaiso ekrane, turi biiti aiSkiai identifikuojami.

14.4. Svarstykliy platforma turi buti Svari, be purvo, sniego ar ledo apnaSy, be deformacijy
bei kity iSoriniy defekty, galinéiy turéti jtakos svérimo rezultatui.

14.5. Patikrinama, ar nepazeistos ankstesnio svarstykliy atitikties jvertinimo arba patikros
plombos ir apsauginiai polimeriniai lipdukai. Jei bent viena plomba ar lipdukas yra pazeisti arba jy
néra ir néra jtarimo esant paZzeistiems metrologiskai svarbiems konstrukciniams mazgams, jie
atstatomi pagal 22 punkto reikalavimus.

14.6. Jei svarstykliy duomeny apsaugai naudojamas elektroninis jvykiy zurnalo skaitiklis arba
kontroliné suma, pateikiama svarstykliy rodmeny jtaise, patikrinama, ar $iy jtaisy rodmenys sutampa
su jraSais, pateiktais tipo patvirtinimo arba patikros sertifikate. Jeigu jrasai nesutampa arba svarstykliy
savityjy duomeny apsaugai naudojamy jtaisy rodmeny néra galimybés sulyginti su ankstesniais
fiksuotais duomenimis, patikra toliau neatlieckama, iSduodama pazyma apie neatitikt;.

15. Isbandymas.

15.1. Patikrinama neautomatiniy svarstykliy nulio (pusiausvyros) nustatymo, taros masés
kompensavimo jtaiso veikimo funkcijos.
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15.2. Patikrinama, ar svarstykliy spausdintuvo (jei jis yra svarstykliy komplektacijoje)
atspausdintame kvite esanti informacija atitinka svarstykliy ekrane rodomus duomenis.

16. Statinio svérimo paklaidos tiesioginio svérimo rezime jvertinimas.

16.1. Statinio svérimo paklaida tiesioginio svérimo rezime jvertinama neautomatinéms ir
automatinéms, jei toks rezimas numatytas, svarstykléms, didinant ir mazinant apkrovas
kontroliniuose taskuose, atitinkanc¢iuose Min ir Max. Taip pat tikrinami taskai, ties kuriais kei¢iasi
svarstykliy DLP ir daugiaintervaliy svarstykliy patikros padalos verté.

16.2. Automatinés svarstyklés turi buti paruoStos darbui statiniame rezime. Neapkrauty
svarstykliy rodmuo turi buti nulis.

16.3. Kiekvienam kontroliniam taskui atlieckami sekantys veiksmai:

16.3.1. Svarstykliy platforma apkraunama apkrova L (svars¢io arba svars¢iy vardiniy masiy
suma), kurios mas¢ atitinka kontrolinio tasko reikSme ir fiksuojamas svarstykliy rodmuo I.

16.3.2. Nuimama apkrova ir apskaic¢iuojama svérimo paklaida E pagal §io papunkcio formule:

E=1-L.

16.4. Statinio svérimo paklaida kiekvienam kontroliniam taskui neturi vir§yti DLP, nurodytos

1 arba 2 lenteléje.

17. Statinio svérimo paklaidos taros kompensavimo rezime jvertinimas.

17.1. Statinio svérimo paklaida taros kompensavimo reZime jvertinama neautomatinéms
svarstykléms, kai naudojama didZiausia leidziama taros masé Tmax (Tmax— svarstykliy eksploatavimo
dokumentuose nurodyta didZiausioji kompensuojama taros mase¢). Svérimo paklaidos jvertinamos
didinant apkrova kontroliniuose taskuose, atitinkanc¢iuose Min ir Max — Tmax. Taip pat tikrinami
taskai, ties kuriais kei¢iasi svarstykliy DLP ir daugiaintervaliy svarstykliy patikros padalos verté.

17.2. Neapkrauty svarstykliy rodmuo turi buti nulis.

17.3. Svarstyklés paruoSiamos darbui taros kompensavimo rezime tokia tvarka:

17.3.1. Svarstykliy platforma apkraunama apkrova, kuri atitinka imituojamg taros masg.
Svarstykliy rodmuo turi atitikti targ imituojancig masg.

17.3.2. Svarstykliy techniniuose dokumentuose nurodyta tvarka jjungiamas taros
kompensavimo rezimas, svarstykliy rodmuo turi tapti lygus nuliui.

17.4. Svérimo paklaida taros kompensavimo rezime jvertinama pagal metodikos 16.3
papunktj.

17.5. Statinio svérimo paklaida taros kompensavimo rezime kiekvienam kontroliniam taskui
neturi virS§yti DLP, nurodytos 1 arba 2 lentel¢je.

18. Statinio svérimo paklaidos necentriniame svérimo rezime jvertinimas.

18.1. Paklaida necentrinio svérimo rezime jvertinama neautomatinéms ir automatinéms
svarstykléms (jei numatytas statinis svérimas). Tam naudojamas riedantis svérinys turi atitikti
sunkiausig ir labiausiai sutelkta jprasta svérinj, kuris gali biiti pasvertas, taciau jo mase¢ neturi virSyti
0,8 (Max + T), ¢ia: T — didziausia pridedama taros mase.

18.2. Svarstykliy platforma apkraunama riedanciu svériniu pradzioje, viduryje ir gale
(metodikos 1 pav. atitinkamose pozicijose, pazymétose skaiciais: 1 — pradzia, 2 — vidurys, 3 — galas),
iprasta vaziavimo kryptimi, kiekvienai platformos sekcijai. Prie§ bandyma nustatomas neapkrauty
svarstykliy nulinis rodmuo. Jei tai numatyta svarstykliy techninéje dokumentacijoje, bandymas
pakartojamas prieSinga kryptimi. Prie§ pakeiCiant kryptj, reikia vél nustatyti nulj.

Vienos sekcijos Dviejy sekcijy Trijy sekcijy
platforma platforma platforma
1 2 3 1 2 3|1 2 3 12 3|1 2 3|1 2 3

1 pav. Necentrinio svérimo bandymui apkraunamos platformos sektoriai
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18.3. Kiekvieng metodikos 2 pav. parodyta pozicija apkrovus pasirinktu svériniu L (svars¢io
arba patikros vezimélio, arba bendra vardiniy masiy suma), fiksuojamas svarstykliy rodmuo |I.
Statinio svérimo paklaida kiekvienoje pozicijoje necentrinio svérimo rezime apskai¢iuojama pagal
metodikos 16.3.2 papunkcio formule.

18.4. Svérimo paklaida necentriniame statinio svérimo rezime Kiekvienoje pozicijoje neturi
vir§yti DLP, nurodytos metodikos 1 arba 2 lenteléje.

19. Statinio svérimo rodmeny sklaidos jvertinimas.

19.1. Statinio svérimo rodmeny sklaida jvertinama neautomatinéms ir automatinéms
svarstykléms (jei toks rezimas numatytas), atliekant tris svérimus su 0,8 Max masés apkrova.

19.2. Dinaminio svérimo svarstyklés turi biiti paruostos darbui statiniame rezime. Jeigu
svarstyklése yra automatinis nulio nustatymo ar nulio sekimo jtaisas, atlickant bandyma jis turi biiti
jjungtas.

19.3. Atlikus svérimy serijg apskaic¢iuojama rodmeny sklaida:

A= Lnax — Imin;
¢ia: I, 4, — didziausias svérimy serijos rodmuo; I,,,;;, — Maziausias svérimy serijos rodmuo.
19.4. Rodmeny sklaida neturi vir§yti DLP, nurodyty metodikos 1 arba 2 lenteléje.

20. Vagono ir sastato dinaminio svérimo paklaidos jvertinimas.

20.1. Vagono ir sgstato dinaminio svérimo paklaida jvertinama vienu i§ 20.3 ir 20.4
papunkciuose nurodyty metody (pasirinktinai).

20.2. Pagal gamintojo techning dokumentacija automatinés svarstyklés paruosiamos darbui
dinaminiame rezime. Neapkrautos svarstyklés privalo rodyti nul;.

20.3. Vagono ir sgstato dinaminio svérimo paklaidos jvertinimas naudojant statiniame
svérimo rezime pasvertus etaloninius vagonus.

20.3.1. Pagal metodikos 10.3 papunk¢io nuostatas suformuojamas bendras vagony sastatas,
jterpiant etaloninius vagonus, kuriy masés jvertintos pagal metodikos priedo reikalavimus. Sastate
turi buti lokomotyvas (priekyje arba gale).

20.3.2. Vagony sgstatas turi pastoviu leidziamu grei¢iu (be trik¢iojimy ir stabdymy) po penkis
kartus pervaziuoti platformg pirmyn ir atgal. Po kiekvieno pravaziavimo atspausdinami ir fiksuojami
svérimo rezultatai: sglyginiai etaloniniy vagony numeriai bei jy masés m,, ir bendras etaloniniy
vagony sastato svérimo rezultatas mg (etaloniniy vagony masiy suma).

20.3.3. Kiekvienam pravaziavimui apskai¢iuojama kiekvieno etaloninio vagono dinaminio
svérimo paklaida:

AMey; = Mey; — Ly,

¢ia: me,; — I-tojo etaloninio vagono masé, jvertinta automatiniy svarstykliy dinaminiame
svérimo rezime; L; — i-tojo etaloninio vagono masé, jvertinta kontrolinémis statinio svérimo
svarstyklémis.

20.3.4. Kiekvienam pravaziavimui apskai¢iuojama sastato (visy etaloniniy vagony) dinaminio
svérimo paklaida:
Amg = Yiq Mey,; — Xi=q Ly
¢ia: n — etaloniniy vagony skaic¢ius.
20.3.5. Kiekvienam pravaziavimui pavienio etaloninio vagono ir visy etaloniniy vagony,
sudaran¢iy sgstata, dinaminio svérimo paklaidos neturi vir§yti DLP, nurodyty metodikos 2a lenteléje.

20.4. Vagono ir sastato dinaminio svérimo paklaidos jvertinimas naudojant etaloninius
svarscius.

20.4.1. Pagal metodikos 10.3 papunkéio nuostatas suformuojamas bendras vagony sastatas,
jterpiant tuscius etaloninius vagonus, kurie véliau bus pakraunami etaloniniais svars¢iais. Sastate turi
biiti lokomotyvas (priekyje arba gale).

20.4.2. Vagony sastatas turi pastoviu leidziamu grei¢iu (be triik¢iojimy ir stabdymy) po penkis
kartus pervaziuoti platforma pirmyn ir atgal. Po kiekvieno pravaziavimo atspausdinami ir fiksuojami
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svérimo rezultatai: sglyginiai etaloniniy vagony numeriai bei jy masés m,, Ir bendras visy vagony
sgstato svérimo rezultatas mg (bendra visy vagony masiy suma).
20.4.3. Paskai¢iuojami visy pravaziavimy kiekvieno tuscio etaloninio vagono ir viso sastato

sverimo rezultaty vidurkiai:

Mey,i = 10 j=1Mev,i,j »
¢ia me,; ; — I-t0jo etaloninio vagono j-tojo pravaziavimo svérimo rezultatas;
s 10 j=1"%s,j»
¢ia mg ; — j-t0jo pravaZiavimo viso sgstato masés svérimo rezultatas.

20.4.4. Etaloniniai vagonai pakraunami etaloniniais svars¢iais, kuriy masé turi baiti artima
metodikos 7 lenteléje nurodytoms vertéms.
7 lentele. Etaloniniy svars¢iy mases

Etaloniniy vagony eilés numeris sastate \ Etaloniniy svars¢iy masé

Jei sgstate yra du etaloniniai vagonai:

pirmas etaloninis vagonas Min

antras etaloninis vagonas Max — Mgy,
Jei sqstate yra trys etaloniniai vagonai.:

pirmas etaloninis vagonas Min

antras etaloninis vagonas 0,3Max

treCias etaloninis vagonas Max — Mgy 3

20.4.5. Sastatas su pakrautais etaloniniais vagonais turi pastoviu leidziamu grei¢iu (be
trikCiojimy ir stabdymy) penkis kartus pervaziuoti platformg pirmyn ir atgal. Po kiekvieno
pravaziavimo atspausdinami ir fiksuojami svérimo rezultatai: sglyginiai etaloniniy vagony numeriai
bei jy masés M., ir bendras visy vagony sgstato svérimo rezultatas M, (bendra visy vagony masiy

suma).
20.4.6. Kiekvienam pravaziavimui apskai¢iuojamas svarstykliy rodmeny pokytis sveriant

etaloninius vagonus Dy ; ; ir visg sastatg D ;:
Dev,i,j = Mev,i,j - mev,il

DS,]' = Ms,j - ﬁs,
¢ia: i — etaloninio vagono numeris;
j — bandymo (pravaziavimo) numeris;
M.y ; ; — i-tojo pakrauto etaloninio vagono j-tojo pravaziavimo svérimo rezultatas;
Mey,; — I-tojo nepakrauto etaloninio vagono svérimo rezultaty vidurkis;
M, ; — j-tojo pravaziavimo pakrauto sastato svérimo rezultatas;
mg — nepakrauto sgstato svérimo rezultaty vidurkis.

20.4.7. Kiekvienam pravaziavimui apskaiciuojama svérimo paklaida dinaminiame reZime

atskiriems etaloniniams vagonams ir visam sastatui:
Aij = Devij — Mgy,
As,j = Ds,j — Mgy sastatos

Cia Dey,; j — svarstykliy rodmeny pokytis sveriant i-tgjj etaloninj vagong j-tojo pravaziavimo
metu;

Mgy ; — I-t0jo etaloninio vagono etaloniniy svars¢iy vardiniy masiy suma;

D ; — svarstykliy rodmeny pokytis sveriant visg sastatg j-tojo pravaZiavimo metu;

Mgy sastato — ViSO sastato etaloniniy svars¢iy masé (svars¢iy vardiniy masiy suma).

20.4.8. Kiekvienam pravaziavimui etaloniniy vagony ir viso sastato svérimo paklaidos
dinaminiame rezime neturi vir§yti DLP, nurodyty metodikos 2a lenteléje.
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IX SKYRIUS
PATIKROS REZULTATU JFORMINIMAS

21. Atlikus patikra jforminami Sie dokumentai:

21.1. patikros protokolas, kuriame turi buti pateikta $i informacija:

21.1.1. patikros atlikimo data ir protokolo jforminimo data;

21.1.2. paskirtosios jstaigos, atlikusios patikra pavadinimas ir adresas;

21.1.3. svarstykliy naudojimo vieta;

21.1.4. uzsakovo pavadinimas, adresas arba jmonés kodas;

21.1.5. svarstykliy gamintojas;

21.1.6. svarstykliy tipas ir identifikavimo numeris;

21.1.7. svarstykliy tikslumo klas¢;

21.1.8. svarstykliy komplektacija, jei taikoma;

21.1.9. aplinkos salygy duomenys;

21.1.10. naudoty etaloniniy svarsCiy, patikros veziméeliy, kontroliniy svarstykliy, kai
naudojamos, tikslumo klasés (paklaidos), identifikavimo Nr. ir kalibravimo (patikros) statusas;

21.1.11. atlikty patikros veiksmy duomenys ir rezultatai;

21.1.12. isvada apie svarstykliy atitiktj Sios metodikos reikalavimams;

21.1.13. asmens, atlikusio patikrg, vardas, pavardé ir parasas (parasas nebiitinas, kai
skaitmeniniu formatu uzfiksuota informacija leidZia identifikuoti patikra atlikusj asmenj);

21.2. patikros sertifikatas (esant teigiamiems patikros rezultatams), kuriame be privalomy
pateikti duomeny, turi biiti nurodoma svarstykliy elektroninio jvykiy zurnalo skaitiklio rodmuo arba
rodmeny jtaise pateikiama kontroliné suma (kai taikoma).

21.3. Kontrolés ataskaita apie neatitiktj, nurodant neatitikties pobudj, jei svarstyklés neatitinka
metodikoje nurodyty reikalavimy (paskutinés patikros zymuo panaikinamas).

22. Atlikus patikrg, svarstyklés turi biiti plombuojamos pagal techninéje dokumentacijoje
nurodyta plombavimo schemg (kei¢iamos tik paZeistos plombos). Jei schemos néra, plombomis ar
apsauginiais polimeriniais lipdukais nuo nesankcionuoto atidarymo apsaugomas svarstykliy
korpusas, perjungiklio, skirto neteisinés metrologijos reikméms naudojamam rezimui, apsauginis
dangtelis ir svarstykliy duomeny lentelé (jeigu ja galima nuimti nepazeidus). Jei svarstyklés
apsaugotos programinémis priemonémis, turi biiti fiksuojami atitinkamy jtaisy rodmenys patikros
sertifikate, kaip numatyta metodikos 21.2 papunktyje.




Bendrosios patikros metodikos

BPM 111950581-09:2025
priedas

VAGONO TIKROSIOS MASES JVERTINIMAS KONTROLINEMIS SVARSTYKLEMIS

1. Vagono tikrosios masés jvertinimas, kai tenkinama 5 lentelés salyga kontrolinéms
svarstykléems A< %At , Cla Ay ir Ay — atitinkamai kontroliniy ir tikrinamyjy svarstykliy DLP
kontroliniam taskui.

1.1. Kontroliniy svarstykliy platforma apkraunama vagonu. Atliekami trys pakartotiniai
svérimai vagonui nuvaziuojant nuo svérimo platformos ir vél uzvaziuojant. Fiksuojami svarstykliy
rodmenys ir apskai¢iuojamas vagono masés rodmeny vidurkis:

T L1+L2+L3

[ ==tz

¢ia Ly, L,, L; — pakartotiniy svérimy rezultatai. Jeigu svarstyklés kalibruotos ir Zinoma

svarstykliy sistemingoji paklaida i§ kalibravimo liudijimo atitinkamai apkrovai, naudojamas
pataisytas etaloninio vagono svérimo rezultatas.

1.2. Vagono masés rodmeny vidurkis L laikomas vagono tikraja mase L.

2. Vagono tikrosios masés jvertinimas, kai Ay > iAt , Cia Ay ir A — atitinkamai kontroliniy
ir tikrinamyjy svarstykliy DLP kontroliniam taskui.

2.1. Kontroliniy svarstykliy platforma apkraunama vagonu ir fiksuojamas svarstykliy
rodmuo I. Jeigu svarstyklés kalibruotos ir zinoma svarstykliy sistemingoji paklaida i§ kalibravimo
liudijimo atitinkamai apkrovai, naudojamas pataisytas etaloninio vagono svérimo rezultatas.

2.2. Palaipsniui didinama svarstykliy apkrova svars¢iais (rekomenduojama naudoti 0,1 e
arba 0,1 ds masés svarséius), kol svarstykliy rodmuo padidéja viena patikros padalos verte e arba
statinio svérimo padalos verte ds. Fiksuojama uzdéty svars¢iy masé AL.

2.3. Pakartojami papunkc¢io 2.2 veiksmai 3 kartus kiekvieng karta fiksuojant svars¢iy mases

ir apskai¢iuojama vidutiné masé AL pagal formule:
AL = MLatAlotals

2.4. Apskaic¢iuojama sveriamo vagono mas¢ L pagal formule:
L=1+0,5a—AL.
Cia: a — padalos verté: neautomatiniy svarstykliy e arba automatiniy svarstykliy ds.
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