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LIETUVOS METROLOGIJOS INSPEKCIJOS VIRSININKAS

. ISAKYMAS
DEL BENDROSIOS PATIKROS METODIKOS BPM 111950581-134:2025 ,, TRANSPORTO
PRIEMONIU MOMENTINIO GREICIO MATAVIMO SISTEMOS* PATVIRTINIMO

2025 m. liepos d.Nr. 11V-  -(1.2E)
Vilnius

Vadovaudamasis Lietuvos Respublikos metrologijos jstatymo 19 straipsnio 9 dalimi,
Lietuvos Respublikos Vyriausybés 2018 m. balandzio 18 d. nutarimo Nr. 364 D¢l jgaliojimy
jgyvendinant Lietuvos Respublikos metrologijos jstatymg suteikimo* 1.1.6 papunkciu, Matavimo
priemoniy patikros metodiky rengimo ir tvirtinimo tvarkos apraso, patvirtinto Lietuvos Respublikos
ekonomikos ir inovacijy ministro 2015 m. geguzés 15 d. jsakymu Nr. 4-329 ,Dél Matavimo
priemoniy patikros metodiky rengimo ir tvirtinimo tvarkos apraso patvirtinimo* 24 punktu, 28.1
papunkc¢iu ir 31 punktu bei atsizvelgdamas j Lietuvos Respublikos ekonomikos ir inovacijy
ministerijos 2025 m. liepos 1 d. derinimo rastg Nr. 3-2058 ,,D¢l Lietuvos metrologijos inspekcijos
virSininko jsakymo ,,Dél bendrosios patikros metodikos BPM 111950581-134:2025 ,, Transporto
priemoniy momentinio grei¢io matavimo sistemos® patvirtinimo* projekto pakartotinio derinimo*:

I. Tvirtinu bendrgja patikros metodika BPM 111950581-134:2025 ,, Transporto
priemoniy momentinio grei¢io matavimo sistemos® (pridedama).

2. Pripazjstu netekusiais galios:

2.1. patikros metodika PM 2022939-27-98 Lazeriné transporto priemoniy greicio
matavimo sistema ,,Video-LAVEG*, 1998 m. liepos 29 d. patvirtinta Valstybinés metrologijos
tarnybos virSininko;

2.2. patikros metodika PM 2022939-08-99 ,Lazeriné transporto priemoniy greicio
matavimo sistema ,,ProLazer”, 1999 m. kovo 15 d. patvirtinta Valstybinés metrologijos tarnybos
virSininko;

2.3. patikros metodika PM 2029072-80:1999 ,,Lazerinis transporto priemoniy greicio
matavimo prietaisas ,,TRAFFIpatrol*“ (,,Robot Foto und Electronic GmbH*, Vokietija), 2000 m.
balandzio 10 d. patvirtintg Valstybinés metrologijos tarnybos vir$ininko;

2.4. patikros metodika PM 121793694-08:2006 ,,Lazerinis transporto priemoniy greicio
matavimo prietaisas ,,SL700% (,,Unipar Services*, Didzioji Britanija), 2006 m. liepos 4 d. patvirtinta
Valstybinés metrologijos tarnybos direktoriaus;

2.5. patikros metodika PM 244913310-02:2007 ,,Radiolokaciné transporto priemoniy
judéjimo greic¢io matavimo ir vaizdo fiksavimo sistema ,,Berkut-Viza* (,,Olvija“, Rusija), 2007 m.
vasario 22 d. patvirtintg Valstybinés metrologijos tarnybos direktoriaus;

2.6. patikros metodikag PM 110736215-04:2007 ,,Lazerinis transporto priemoniy greicio
matavimo prietaisas ,,TRAFFIPatrol XR* (,ROBOT Visual system GMBH", Vokietija), 2007 m.
balandzio 26 d. patvirtintg Valstybinés metrologijos tarnybos direktoriaus;

2.7. patikros metodikos PM 110736215-04:2007 ,,Lazerinis transporto priemoniy greic¢io
matavimo prietaisas ,,TRAFFIPatrol XR*“ (,ROBOT Visual Systems GMBH®, Vokietija)
Pakeitima, 2007 m. rugpjicio 6 d. patvirtinta Valstybinés metrologijos tarnybos direktoriaus;

2.8. patikros metodikg PM 120229395-05:2007 ,,Lazerinis transporto priemoniy greicio
matavimo prietaisas SpeedHunter™ (,,RedSpeed™ International Ltd*, Anglija), 2007 m. liepos 16
d. patvirtintg Valstybinés metrologijos tarnybos direktoriaus;
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2.9. patikros metodika PM 3313453-06:2007 ,,Lazeriniai transporto priemoniy greicio
matavimo prietaisai ,,UltraLyte* (,,Laser Technology Inc*, JAV), 2007 m. geguzés 30 d. patvirtintg
Valstybinés metrologijos tarnybos direktoriaus;

2.10. patikros metodikos PM 3313453-44:2001 ,,Lazerinis transporto priemoniy greicio
matavimo prietaisas ,,UltraLyte* (,,Laser Technology Inc*, JAV) Pakeitima 1, 2007 m. geguzés 30
d. patvirtintg Valstybinés metrologijos tarnybos direktoriaus;

2.11. patikros metodikos PM 3313453-12:2004 ,,Radiolokacinis transporto priemoniy
grei¢io matavimo prietaisas ,,Berkut* (,,Olvija®“, Rusija) Pakeitimg 1, 2007 m. lapkri¢io 30 d.
patvirtintg Valstybinés metrologijos tarnybos direktoriaus;

2.12. patikros metodika PM 3313453-12:2007 ,,Radiolokacinis transporto priemoniy
greiCio matavimo prietaisas ,,Berkut™ (,,Olvija“, Rusija), 2007 m. lapkri¢io 30 d. patvirtinta
Valstybinés metrologijos tarnybos direktoriaus;

2.13. patikros metodikos PM 3313453-12:2007 ,,Radiolokacinis transporto priemoniy
grei¢io matavimo prietaisas ,,Berkut (,,Olvija“, Rusija) Pakeitimg 1 , 2009 m. sausio 30 d.
patvirtintg Valstybinés metrologijos tarnybos direktoriaus;

2.14. patikros metodika PM 244913310-07:2008 ,,Radiolokacinis transporto priemoniy
greicio matavimo ir vaizdo fiksavimo prietaisas ,,Vizir* (,,Olvija*, Rusija), 2009 m. balandzio 17 d.
patvirtintg Valstybinés metrologijos tarnybos direktoriaus;

2.15. patikros metodikg PM 120229395-01:2009 ,,Lazerinis transporto priemoniy greicio
matavimo prietaisas TruSpeed dc (,,Laser Technologies Inc*“, JAV), 2010 m. birzelio 22 d.
patvirtintg Valstybinés metrologijos tarnybos direktoriaus;

2.16. patikros metodikag PM 120229395-07:2010 ,,Lazerinis transporto priemoniy greicio
matavimo prietaisas TruCAM (,,Laser Technologies Inc*, JAV), 2010 m. spalio 14 d. patvirtintg
Valstybinés metrologijos tarnybos direktoriaus;

2.17. Lietuvos metrologijos inspekcijos vir§ininko 2020 m. kovo 4 d. jsakymg Nr. 11V-42
,Dél Valstybinés metrologijos tarnybos direktoriaus 2010 m. spalio 14 d. patvirtintos patikros
metodikos PM 120229395-07:2010 ,,Lazerinis transporto priemoniy grei¢io matavimo prietaisas
TruCAM* pakeitimo*;

2.18. Valstybinés metrologijos tarnybos direktoriaus 2013 m. lapkri¢io 18 d. jsakymag Nr.
V-168 ,.Dé¢l bendrosios patikros metodikos BPM 8871101-134:2013 patvirtinimo ir kai kuriy
patikros metodiky pripazinimo netekusiomis galios* su visais pakeitimais ir papildymais;

2.19. Lietuvos metrologijos inspekcijos virSininko 2019 m. lapkri¢io 29 d. jsakyma Nr.
11V-162 , D¢l specialiosios patikros metodikos SPM 120229395-06:2019 ,,Grei¢io matavimo
sistema ITC EYE Compact 300 patvirtinimo*.

3. Pavedu Teisinés metrologijos skyriui pateikti Sio jsakymo nuorasg 1 punkte
nurodytos bendrosios patikros metodikos rengéjui ir paskirtosioms jstaigoms, atliekan¢ioms
stacionariy ir mobiliyjy transporto priemoniy grei¢io matavimo priemoniy ir sistemy patikra.

4. Nustatau, kad $is jsakymas, iSskyrus 3 punkta, jsigalioja 2026 m. sausio 11 d.

Virsininkas Vaidas QGricius

Parengé
Teisinés metrologijos skyriaus
pataréja

Alma Gaiziené
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| SKYRIUS
BENDROSIOS NUOSTATOS

1. Bendroji patikros metodika BPM 111950581-134:2025 “Transporto priemoniy momentinio
grei¢io matavimo sistemos” (toliau — metodika) yra skirta stacionarioms ir mobilioms transporto
priemoniy (toliau — TP) grei¢io matavimo sistemoms, jvertinan¢ioms TP judéjimo greitj, matavimg
atliekant ne ilgesnéje nei 50 metry kelio atkarpoje (toliau — MGM sistemos). Sioje metodikoje
numatomi metodai ir priemonés, naudojami MGM sistemy pirminei, periodinei ir neeilinei patikrai
(toliau kartu — patikra) atlikti.

2. Metodika rengta vadovaujantis Siais dokumentais:

2.1. tarptautinés teisinés metrologijos organizacijos (OIML) technikos komiteto TC7
parengtu dokumentu OIML R91-1 TC7_SC4_P3_NO054 revision 3CD (Committee Draft) 2025-01-
22 ,Transporto priemoniy grei¢io matuokliai. 1 dalis: Metrologiniai ir techniniai reikalavimai*
(angly k. ,, Traffic speed meters. Part 1: Metrological and technical requirements*);

2.2. tarptautings teisinés metrologijos organizacijos (OIML) technikos komiteto TC7 parengtu
dokumentu OIML R91-2 TC7_SC4 P3 _NO055 revision 3CD (Committee Draft) 2025-01-22
»Iransporto priemoniy grei¢io matuokliai. 2 dalis: Tikrinimo procediros* (angly k. ,,Traffic speed
meters. Part 2: Test procedures®);

2.3. tarptautinés teisinés metrologijos organizacijos (OIML) dokumentu OIML D31
,Bendrieji reikalavimai programinés jrangos valdomiems matavimo prietaisams® (angly k. ,,General
requirements for the software controlled measuring instruments*).

3. Metodika taikoma stacionarioms MGM sistemoms, kurios nekilnojamai sumontuotos
Salikeléje, kelio dangoje ar vir$ kelio. Metodika taip pat taikoma mobilioms MGM sistemoms, kurios
matavimo metu laikomos rankoje, sumontuotos patrulinéje TP, ant laikino laikiklio Salikel¢je,
nesiojamame konteineryje ir kitoms, kuriy matavimo vieta néra fiksuota. Patrulinéje TP sumontuota
MGM sistema grei¢io matavimo metu gali judéti, t. y., nustatyti tiek patrulinés TP, tiek stebimosios
TP judéjimo greit;.

4. Papildomai MGM sistemoje gali biti integruotos jvairios keliy eismo taisykliy pazeidimus
fiksuojancios funkcijos: Sviesoforo raudonos Sviesos pazeidimo, dvigubos skiriamosios kelio
zenklinimo linijos kirtimo, judéjimo vieSajam transportui skirta eismo juosta ar kt.

5. MGM sistemy patikra atliekama laboratorijoje, kelyje MGM sistemos sumontavimo vietoje
ir poligone. Patikros procese stebétojo teisémis gali dalyvauti tikrinamosios MGM sistemos technine
prieziiirg atliekancios jstaigos (organizacijos) atstovas.

5.1. Stacionarioms MGM sistemoms:

5.1.1. pirminé patikra atlickama laboratorijoje ir kelyje MGM sistemos sumontavimo vietoje
arba poligone ir kelyje MGM sistemos sumontavimo vietoje. Pirminé patikra atlickama naujai
pagamintoms, sutaisytoms ar naujai sukomplektuotoms MGM sistemoms;

5.1.2. periodiné patikra atlickama kelyje MGM sistemos sumontavimo vietoje;

5.1.3. neeiliné patikra atliekama kelyje MGM sistemos sumontavimo vietoje. Neeiliné patikra
atliekama MGM sistemg perkélus ir sumontavus Kkitoje matavimo vietoje, pakeitus sistemos
orientacijg TP eismo atzvilgiu ar dél kity priezas¢iy naudotojui nusprendus atlikti patikrg anksciau
nustatyto termino.

5.2. Mobilioms MGM sistemoms:

5.2.1. pirminé patikra atliekama laboratorijoje ir kelyje MGM sistemos sumontavimo vietoje
arba tik poligone. Pirming patikra atliekant kelyje, TP judéjimo grei¢io matavimai turi biiti atliekami
tiesioje kelio atkarpoje, kurioje leistinas TP judéjimo greitis yra ne mazesnis kaip 90 km/h. Pirminé
patikra atliekama naujai pagamintoms, sutaisytoms ar naujai sukomplektuotoms MGM sistemomes;



5.2.2. periodiné ir neeiliné patikra atliekama kelyje. Periodinés ir neeiliné patikros metu TP
jud¢jimo greicio matavimai atliekami tiesioje kelio atkarpoje, kurioje leistinas TP judéjimo greitis
yra ne mazesnis kaip 90 km/h.

6. Patikrai pateikiama:

6.1. MGM sistema;

6.2. MGM sistemos eksploatavimo instrukcija;

6.3. MGM sistemos tipo patvirtinimo sertifikatas (kopija);

6.4. periodinés arba neeilinés patikros atveju — paskutinés patikros sertifikatas (kopija);

6.5. matavimo duomeny ir uzfiksuoty nuotrauky perzitiros programiné jranga ir jos naudojimo
instrukcija.

Il SKYRIUS
TIKRINAMI METROLOGINIAI PARAMETRALI IR JU REIKSMES

7. Patikros metu kontroliuojami metrologiniai parametrai ir jy reik§més nurodyti 1 lenteléje.

1 lentelé. Tikrinamy metrologiniy parametry vertés ir leidZiamosios ribos

Eil.

nr Parametro pavadinimas Parametro verté / LeidZiamosios ribos

. . NUO vpip, 1K v
1. | TP judéjimo grei¢io v matavimo sritis , mn T max
(pagal tipo patvirtinimo sertifikatg)

+3 km/h, kai v < 100 km/h,
+3%, kai v > 100 km/h
(jvertinant metodikos 8 punkto reikalavimus)

TP judéjimo grei¢io v matavimo paklaida
Av (iSreiSkiama absoliutine forma)

Patrulinés TP nuosavo judéjimo greicio vp +1 km/h. Kai ve < 100 km/h
3. | matavimo paklaida Avp (isreiskiama - ’ P ’

absoliutine forma) +1%, kai vp > 100 km/h

8. Jei tikrinamosios MGM sistemos tipo patvirtinimo sertifikate nurodytos mazesnés TP
judéjimo greic¢io matavimo paklaidy leidziamosios ribos nei nurodyta metodikos 1 lenteléje, tuomet
patikros metu turi buti taikomos tipo patvirtinimo sertifikate nurodytos matavimo paklaidy
leidZiamosios ribos.

111 SKYRIUS
PATIKROS VEIKSMAI

9. Patikros metu atliekami veiksmai, nurodyti metodikos 2 lentel¢je.

2 lentelé. Patikros metu atliekami veiksmai

Eil Metodikos Perioding i ling
' Veiksmo pavadinimas punkto Pirminé patikra criodine i heeliine
Nr. . patikra
numeris
1. | Regimoji kontrole 22 Taip Taip
2. | Isbandymas 23 Taip Taip




MGM sistemos greicio
3. | matavimo srities ir paklaidy 24
jvertinimas kelyje

Pagal metodikos 5 Pagal metodikos 5
punkto reikalavimus | punkto reikalavimus

MGM sistemos greicio Pagal metodikos 5

4. | matavimo srities ir paklaidy 25 . : Ne
S o punkto reikalavimus
jvertinimas laboratorijoje
MGMswtemqs greicio Pagal metodikos 5

5. | matavimo srities ir paklaidy 26 . - Ne
S . punkto reikalavimus
jvertinimas poligone

6. Rysio su duomeny bazés 27 Taip Taip

kompiuteriu patikrinimas

10. Esant teigiamiems pirminés patikros rezultatams, tikrinamosios MGM sistemos
sudétinés dalys plombuojamos pagal nurodymus, pateiktus Sios sistemos tipo patvirtinimo
sertifikate ar eksploatavimo instrukcijoje.

IV SKYRIUS
PATIKROS PRIEMONES

11. Etaloninés matavimo priemonés, naudojamos patikros metu, nurodytos 3 lenteléje.

3 lentel¢. Etaloninés matavimo priemonés

Eil. Matavimo priemonés charakteristikos

Matavimo priemoné ; " .
Nr. Matavimo sritis Paklaida

TP judéjimo grei¢io matavimams

Av
<t+—
3

Etaloniné greicio
1. | matavimo sistema Nuo 20 km/h iki 160 km/h Patrulinés TP nuosavo judéjimo
(toliau — EGM sistema) grei¢io matavimams

A
< 40P
3

25 km/h, kai v < 100 km/h,

< %0,
< 40,25%, kai v > 100 km/h

2. | TP greicio imitatorius NUO Vi 1Ki Vipax

12. EGM sistema ir TP grei¢io imitatorius turi bati kalibruoti. Etaloniniy matavimo
priemoniy paklaidos, susidedancios i§ sistemingosios paklaidos ir iSpléstinés neapibrézties
pavieniams matavimams, apskaiciuotos pagal jy kalibravimo duomenis, sumos, neturi virSyti
metodikos 3 lentel¢je nurodyty paklaidy verciy.

13. TP greiCio imitatoriaus matavimo sritis turi apimti tikrinamosios MGM sistemos
matavimo sritj, nurodyta metodikos 1 lenteléje.

14. Patikros metu naudojamos pagalbinés patikros priemonés nurodytos metodikos 4
lentel¢je.



4 lentelé. Pagalbinés priemonés

Eil. ' ‘ Pagalbinés priemonés charakteristikos

Pagalbiné priemoné - — -
Nr. Matavimo sritis Paklaida
1. Termometras Nuo —20 °C iki +40 °C <t1°C
2. Drégmématis Nuo 10% iki 90% < 16%
3. Testiné TP - -

15. Pagalbinés priemonés, pateiktos metodikos 4 lenteléje, kurioms yra nurodyti atitikties
paklaidai reikalavimai, turi biti kalibruotos arba joms turi buti atlikta patikra.

V SKYRIUS
LEIDZIAMAS ISORINIS POVEIKIS

16. Laboratorijoje patikra atlieckama Siomis saglygomis:
16.1. aplinkos temperatira: nuo +18 °C iki +28 °C;

16.2. santykiné oro drégmé: nuo 20% iki 80%;

17. Poligone ir kelyje patikra atliekama Siomis salygomis:
17.1. aplinkos temperattira: nuo —10 °C iki +35 °C;

17.2. santykiné oro drégmé: nuo 10% iki 90%.

VI SKYRIUS
DARBU SAUGOS REIKALAVIMAI

18. Atliekant patikra, turi biiti laikomasi saugos reikalavimy, nurodyty Siy teisés akty
aktualiose redakcijose ir techniniuose dokumentuose:

18.1. Lietuvos Respublikos darbuotojy saugos ir sveikatos jstatyme;

18.2. Saugos eksploatuojant elektros jrenginius taisyklése, patvirtintose Lietuvos Respublikos
energetikos ministro 2010 m. kovo 30 d. jsakymu Nr. 1-100 ,,D¢l Saugos eksploatuojant elektros
jrenginius taisykliy patvirtinimo*;

18.3. Darbo jrenginiy naudojimo bendruosiuose nuostatuose, patvirtintuose Lietuvos
Respublikos socialinés apsaugos ir darbo ministro 1999 m. gruodzio 22 d. jsakymu Nr. 102 ,,Dél
Darbo jrenginiy naudojimo bendryjy nuostaty patvirtinimo*;

18.4. Lietuvos Respublikos saugaus eismo automobiliy keliais jstatyme.

19. Atliekant patikra turi biiti vykdomi saugos reikalavimai, nurodyti tikrinamosios MGM
sistemos eksploatavimo instrukcijoje.

20. Atliekant patikra kelyje, turi biiti naudojamos individualios apsaugos priemonés — speciali
apranga su atSvaitais arba $viesa atspindincios liemenés.

VIl SKYRIUS
PASIRENGIMAS PATIKRAI

21. Pries atliekant patikra biitina:

21.1.susipazinti su Sia metodika;
21.2. susipazinti su tikrinamos MGM sistemos eksploatavimo instrukcija;



21.3. jsitikinti, kad etaloniniy ir pagalbiniy matavimo priemoniy charakteristikos atitinka
joms keliamus reikalavimus, pateiktus metodikos 3 ir 4 lentelése;

21.4. jsitikinti, kad patikros salygos atitinka leidziamas iSorinio poveikio salygas, nurodytas
metodikos V skyriuje;

21.5. sinchronizuoti EGM sistemos kompiuterio vidinj laikrodj pasirinkto tikslaus laiko
Saltinio (pvz., internetiniame tinkle NTP protokolu skleidziamas laikas, palydovinés navigacijos
sistemy perduodamas laikas ar kt.) atzvilgiu.

VIl SKYRIUS
PATIKROS ATLIKIMO TVARKA

22. Regimoji kontrolé.

22.1. Tikrinamosios MGM sistemos, pateiktos patikrai, sudétis turi atitikti MGM sistemos
komplekto sudedamasias dalis, nurodytas jos tipo patvirtinimo sertifikate. PrieSingu atveju
tikrinamoji MGM sistema yra pripaZjstama netenkinancia reikalavimy, o patikra toliau neatlickama.

22.2. Patikros protokole uzfiksuojami tikrinamosios MGM sistemos sudedamyjy daliy
identifikaciniai numeriai, nurodyti gamintojo informacinése etiketése. Jei Sios informacinés etiketés
néra prieinamos, tikrinamajai MGM sistemai esant sumontuotai kelyje, informacija apie
tikrinamosios MGM sistemos sudedamyjy daliy identifikacinius numerius turi suteikti jos techning
prieziiirg atliekanCios jstaigos atstovas. Jei atliekama periodiné ar neeiliné patikra, uzfiksuoti
tikrinamosios MGM sistemos sudedamyjy daliy identifikaciniai numeriai turi sutapti su numeriais,
jrasytais paskutinés patikros sertifikate. Jei bent vienas identifikacinis numeris nesutampa, atliekama
pirminé MGM sistemos patikra.

22.3. Jei atliekama periodiné ar neeiliné patikra, patikrinamos MGM sistemos plombos. Jei
plombos yra pazeistos arba jy néra, atliekama pirminé MGM sistemos patikra.

22.4. Tikrinamosios MGM sistemos sudedamosios dalys ir visi jungiamieji kabeliai turi buti
be iSoriniy defekty ir mechaniniy pazeidimy. Jungc¢iy ir gnybty aplinkoje neturi bati drégmés. Aptikti
trikumai turi bati pasalinti prie§ tesiant patikra, prieSingu atveju tikrinamoji MGM sistema yra
pripaZjstama netenkinancia reikalavimy, o patikra toliau neatliekama.

23. Isbandymas.

23.1. Tikrinamoji MGM sistema turi baiti parengta darbui patikros atlikimo vietoje pagal jos
eksploatavimo instrukcija. Mobiliyjy MGM sistemy, kurios TP judéjimo grei¢io matavimo nevykdo
automatiskai, patikros atlikimo vietoje turi bati naudojama ne trumpesné nei 30 m ilgio matavimo
zona, kurioje judancios testinés TP greitis bus fiksuojamas tikrinamaja MGM sistema matavimag
inicijuojant rankiniu biidu. MGM sistemos indikacijos jtaisuose parengimo darbui metu ir véliau
atliekant matavimus neturi buti rodomi klaidy uzrasai ar simboliai. Tikrinamosios MGM sistemos
parengimo darbui metu aptikti trikumai turi biiti paSalinti prie$ t¢siant patikrg, prieSingu atveju
tikrinamoji MGM sistema yra pripaZjstama netenkinancia reikalavimy, o patikra toliau neatlickama.

23.2. Uzfiksuojamos tikrinamosios MGM sistemos programinés jrangos versijos Iir
kontrolinés sumos, kurios turi atitikti jrasus jos tipo tvirtinimo sertifikate. PrieSingu atveju tikrinamoji
MGM sistema yra pripazjstama netenkinancia reikalavimy, o patikra toliau neatlieckama.

23.3. Patikrinami tikrinamosios MGM sistemos darbo rezimo nustatymai (konfigiiracija):
tikrinamosios sistemos sumontavimo vietoje taikoma leistino greicio verté, kontroliuojamo TP eismo
Kryptis ir juosty skai¢ius, rodoma data bei laikas ir kt. Jei tikrinamosios MGM sistemos nustatymai
neatitinka realios eismo situacijos jos sumontavimo vietoje, vizualiai jvertintas tikrinamosios MGM
sistemos laikrodzio nuokrypis EGM sistemos laikrodzio atzvilgiu yra didesnis nei £30 s ar neteisinga
data, pastebeti trikumai turi biiti Salinami prie§ tgsiant patikra, prieSingu atveju tikrinamoji MGM
sistema yra pripaZjstama netenkinancia reikalavimy, o patikra toliau neatliekama.



23.4. Patikrinami tikrinamosios MGM sistemos papildomy funkcijy, skirty keliy eismo
taisykliy pazeidimams fiksuoti, iSvardinty tikrinamosios MGM sistemos tipo patvirtinimo sertifikate,
nustatymai: kontroliuojamo eismo juosty skai¢ius, Sviesoforo raudonos $viesos signalo nustatymai,
vaizdo kameros regos lauko fiksuojant dvigubos skiriamosios kelio zenklinimo linijos kirtimg ar
judéjimg vieSajam transportui skirta eismo juosta nustatymai ir kt. Jei tikrinamosios MGM sistemos
papildomy funkcijy nustatymai neatitinka realios €iSmo situacijos jos sumontavimo vietoje, pastebéti
trikumai turi biti Salinami pries tesiant patikra.

23.5. Tikrinamosios MGM sistemos tipo patvirtinimo sertifikate iSvardinty papildomy
funkcijy, skirty keliy eismo taisykliy pazeidimams fiksuoti, tinkamas veikimas ir teikiamy rezultaty
interpretavimas yra apibréztas kituose teisés aktuose ir $ioje metodikoje néra vertinamas.

23.6. Perziiirint tikrinamosios MGM sistemos atmintyje saugomas TP judéjimo greicio
matavimo bylas, patikrinama, kad matavimo metu yra uzfiksuojami ir i§saugomi Sie duomenys:

23.6.1. nuotrauka su TP vaizdu (jei taikoma);

23.6.2. TP valstybinis numeris (jei taikoma);

23.6.3. iSmatuotas TP judéjimo greitis;

23.6.4. TP eismo kryptis;

23.6.5. informacija apie eismo juosta, jei kontroliuojama daugiau nei viena eismo juosta (jei
taikoma);

23.6.6. matavimo vieta (jei taikoma);

23.6.7. data ir laikas.

24. MGM sistemos grei¢io matavimo srities ir paklaidy jvertinimas kelyje.

24.1. Tikrinamosios MGM sistemos grei¢io matavimo paklaidos jvertinamos atliekant
testinés TP ar dalyvaujanéiy eisme TP judéjimo grei¢io matavimus Kalibruota EGM sistema bei
tikrinamaja MGM sistema, jos sumontavimo vietoje (stacionarioms MGM sistemoms) arba ja jrengus
kelkrastyje matavimo vietoje (mobilioms MGM sistemoms) ir palyginant Siy matavimy rezultatus.
Patikros metu matuojamosios TP judéjimo greitis turi buti artimas leistinajam greiciui toje kelio
atkarpoje.

24.2. EGM sistema paruo$iama darbui, remiantis jos eksploatavimo instrukcijoje pateiktais
nurodymais. EGM sistema kiekvieno TP judéjimo grei¢io matavimo metu turi fiksuoti ne maziau
kaip tris TP judéjimo grei¢io rodmenis, kuriy fiksavimo momentai apimty tikrinamosios MGM
sistemos greifio matavimo zong (Zr. 1 pav.).

Tikrinamosios MGM sistemos
judéjimo greicio ma{vimo zona

v Ve@) W v Ve(3)
EGM sistema atlieckamo judéjimo greicio
matavimo rodmeny fiksavimas

1 pav. EGM sistemos TP judéjimo grei¢io matavimo rezultaty fiksavimo vieno vaziavimo metu
pavyzdys



24.3. Tikrinamosios MGM sistemos nustatymuose turi biti atlikti TP judéjimo greicio
matavimo rezultaty registravimo slenks¢io vertés pakeitimai, kad matavimo rezultatai biity
1Ssaugojami MGM sistemos vidingje atmintyje. Si slenkscio verté atlikus patikrg turi biiti atstatyta ]
pradine verte.

24.4. Kiekvienoje MGM sistemos kontroliuojamo eismo juostoje (nepriklausimai nuo eismo
krypties) turi bati atlikta ne maziau kaip tris TP judéjimo grei¢io matavimus. I§ viso patikros metu
turi buti atlikta ne maziau kaip desimt TP judéjimo grei¢io matavimy.

24.5. Jei tikrinamoji MGM sistema yra sumontuota patrulingje TP ir gali vykdyti kity TP
judéjimo grei¢io matavimus vaziuojant, atlikus metodikos 24.4 papunkéio veiksmus, papildomai
atlieckama ne maziau kaip deSimt patrulinés TP nuosavo judéjimo grei¢io matavimy.

24.6. Patikrai naudojami tik tie TP judéjimo greicio ar patrulinés TP nuosavo judéjimo greicio
matavimo rezultatai, kurie tenkina Siuos reikalavimus:

24.6.1. judéjimo greicio verté turi patekti j tikrinamosios MGM sistemos grei¢io matavimo
sritj, kuri nurodyta metodikos 1 lenteléje;

24.6.2. judéjimo greicio verté turi patekti | EGM sistemos grei¢io matavimo sritj, kuri
nurodyta metodikos 3 lentel¢je;

24.6.3. judéjimo greicio pokytis, vaziuojant per tikrinamosios MGM sistemos matavimo zong
turi tenkinti salyga (zr. 1 pav.):

2
2 Ve(max)_i —Ve(min)_i ApLp

¢ia: Aggm — absoliutiné EGM sistemos paklaida, susidedanti i§ sistemingosios paklaidos ir
iSpléstinés neapibrézties pavieniams matavimams, apskai¢iuotos pagal EGM sistemos kalibravimo
duomenis, sumos, km/h, Ap p — TP judéjimo grei¢io ar patrulinés TP nuosavo judéjimo grei¢io
matavimo didZiausia leidziamoji paklaida, nurodyta metodikos 1 lenteléje, KMm/h, vemax) i —
didZiausia EGM sistemos uZfiksuota judéjimo greicio verté i-tojo vaZziavimo metu, km/h, ve(min) ; —
maziausia EGM sistemos uzfiksuota judéjimo greicio verté i-tojo vaziavimo metu, km/h.

24.7. Kiekvieno TP judéjimo greiCio ar patrulinés TP nuosavo judéjimo greic¢io matavimo
atveju fiksuojami Sie duomenys: TP judéjimo grei€io matavimo data ir laikas, kontroliuojamo eismo
kryptis ir juosta, tikrinamosios MGM sistemos iSmatuota TP ar patrulinés TP nuosavo judéjimo
greiCio verte vy ;, EGM sistemos iSmatuotos judéjimo greicio vertes vejy , €ia i — judéjimo greicio
matavimo indeksas, j — EGM sistema atlikto i-tojo judéjimo grei¢io matavimo rodmeny fiksavimo
indeksas.

24.8. Apskaic¢iuojami TP judéjimo grei¢io ar patrulinés TP nuosavo judéjimo greicio
matavimo rezultaty nuokrypiai pagal metodikos formules:

1
N
Avy = UM — Ve,

_ N
Ve i = 2,‘:1 Ve(j)_is

¢ia: v, ; — EGM sistema atlikto i-tojo judéjimo grei¢io matavimo rodmeny vidurkis (jei
skaiC¢iavimo neatlicka EGM sistema), N — EGM sistema atlikto i-tojo judéjimo grei¢io matavimo
rodmeny fiksavimy skaicius, vy ; — tikrinamosios MGM sistemos i-tojo grei¢io matavimo rezultatas.

24.9. Visy TP judéjimo grei¢io matavimy nuokrypiy vertés, apskaiciuotos pagal metodikos
24.8 papunktj, neturi virSyti metodikos 1 lentel¢je nurodytos leidziamosios paklaidos Av. PrieSingu
atveju tikrinamoji MGM sistema yra pripaZjstama netenkinancia reikalavimy, o patikra toliau
neatliekama.

24.10. Jei MGM sistema yra sumontuota patrulingje TP, visy patrulinés TP nuosavo judéjimo
grei¢io matavimy nuokrypiy vertés, apskaiCiuotos pagal metodikos 24.8 papunktj, neturi virSyti
metodikos 1 lentel¢je nurodytos leidziamosios paklaidos Avp. PrieSingu atveju tikrinamoji MGM
sistema yra pripazjstama netenkinancia reikalavimy, o patikra toliau neatliekama.



24.11. Visose patikros metu atlikty TP judéjimo grei¢io matavimy bylose, iSsaugotose
tikrinamosios MGM sistemos atmintyje, pateikta informacija, detalizuota metodikos 23.6 papunktyje,
turi atitikti realig patikros metu atlikty matavimy situacijg, o uzfiksuota data ir laikas turi sutapti su
EGM sistemos uzfiksuotais duomenimis (apvalinant laikrodziy rodmenis iki minuciy). PrieSingu
atveju tikrinamoji MGM sistema yra pripazjstama netenkinancia reikalavimy, o patikra toliau
neatliekama.

25. MGM sistemos grei¢io matavimo srities ir paklaidy jvertinimas laboratorijoje.

25.1. Tikrinamos MGM sistemos grei¢io matavimo srities ir paklaidy jvertinimas atliekamas
TP grei¢io imitatoriumi imituojant pastoviu greiciu artéjancias ir (ar) tolstancias TP, atsizvelgus j
tikrinamosios MGM sistemos veikimo principus.

25.2. Tikrinamosios MGM sistemos patikros tasky vardinés vertés v, , apskaiciuojamos
pagal metodikos formule:

_ Vmax~Vmin ,
Vy q = 4 (a - 1) * Vmins

¢la: Vpin Ir Vpax — tikrinamosios MGM sistemos grei¢io matavimo srities ribinés vertés,
km/h, a — patikros tasko numeris nuo 1 iki 5.

25.3. TP grei¢io imitatoriumi generuojamos imituojamos TP judéjimo greiCio vertés
apskaiciuojamos pagal metodikos formule:
Vsim_j = W.a T Va,

Cia: vy — patikros tasko vardinés vertés variacija, lygi £0,2 km/h, £0,5 km/h ir £0,8 km/h, j —
TP greicio imitatoriumi generuojamos imituojamos TP judéjimo greicio vertés indeksas nuo 1 iki 30.

25.4. Patikros metu tikrinamgja MGM sistema atlieckama po vieng imituojamos TP judéjimo
greicio matavimg, fiksuojant jos rodmen;j vg ;, kiekviename TP greicio imitatoriumi generuojamame
patikros taske v, j, kurio verté apskaiCiuota pagal metodikos 25.3 papunkj.

25.5. Apskaiciuojami tikrinamosios MGM sistemos grei¢io matavimo nuokrypiai pagal
metodikos formule:

Avs j = Vs j = Vsim_j-
25.6. Visi apskaiciuoti grei¢io matavimo nuokrypiai turi tenkinti metodikos salyga:
—Av —1 < Avg j < +Av.

25.7. Jei metodikos 25.6 papunktyje pateikta saglyga néra tenkinama bent viename TP greicio
imitatoriumi sugeneruotame imituojamy TP judéjimo greicio taske, tikrinamoji MGM sistema
pripaZjstama netenkinanti reikalavimy, o patikra toliau neatliekama.

26. MGM sistemos grei¢io matavimo srities ir paklaidy jvertinimas poligone.

26.1. Tikrinamosios MGM sistemos grei¢io matavimo paklaidos jvertinamos atliekant
testinés TP judéjimo grei¢io matavimus poligone, tiesioje atkarpoje, kalibruota EGM sistema bei
tikrinamgja MGM sistema, jg jrengus kelkraStyje matavimo vietoje ir palyginant §iy matavimy
rezultatus.

26.2. EGM sistema paruoSiama darbui poligone, tiesioje atkarpoje, remiantis jos
eksploatavimo instrukcijoje pateiktais nurodymais. EGM sistema kiekvieno TP judéjimo greicio
matavimo metu turi fiksuoti ne maziau kaip tris TP judéjimo greicio rodmenis, kuriy fiksavimo
momentai apimty tikrinamosios MGM sistemos grei¢io matavimo zong (zr. 1 pav.).

26.3. Tikrinamosios MGM sistemos nustatymuose turi buti atlikti TP judéjimo greicio
matavimo rezultaty registravimo slenks¢io vertés pakeitimai, kad matavimo rezultatai biity
issaugojami MGM sistemos vidingje atmintyje. Si slenks&io verté atlikus patikra turi bati atstatyta j
pradine verte.
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26.4. Patikros metu poligone atlickama ne maziau kaip po tris testinés TP judéjimo greicio,
kurio vertes yra artimos 50 km/h, 90 km/h, 130 km/h ir 160 km/h, matavimus TP vaziavimo kryptimis
(artéjant ir (ar) tolstant), nurodytomis tikrinamosios MGM sistemos tipo patvirtinimo sertifikate.

26.5. Jei tikrinamoji MGM sistema yra sumontuota patrulingje TP ir gali vykdyti kity TP
judéjimo greicio matavimus vaziuojant, atlikus metodikos 26.4 papunk¢io veiksmus, papildomai
atlickama ne maziau kaip po tris patrulinés TP nuosavo judéjimo grei¢io matavimus prie metodikos
26.4 papunktyje nurodyty judéjimo greicio verciy.

26.6. Patikrai naudojami tik tie TP judéjimo greicio ar patrulinés TP nuosavo judéjimo greicio
matavimo rezultatai, kurie tenkina metodikos 24.6 papunkcio reikalavimus.

26.7. Kiekvieno TP judéjimo greiCio ar patrulinés TP nuosavo judéjimo grei¢io matavimo
atveju fiksuojami Sie duomenys: TP judéjimo greicio matavimo data ir laikas, kontroliuojamo eismo
Kryptis ir juosta, tikrinamosios MGM sistemos iSmatuota TP ar patrulinés TP nuosavo judéjimo
greiCio verte vy ;, EGM sistemos iSmatuotos judéjimo greicio vertes ve(jy ;, €ia: i — judejimo greicio
matavimo indeksas, j — EGM sistema atlikto i-tojo judéjimo grei¢io matavimo rodmeny fiksavimo
indeksas.

26.8. Apskaic¢iuojami TP jud¢jimo greiCio ar patrulinés TP nuosavo judéjimo greicio
matavimo rezultaty nuokrypiai pagal metodikos 24.8 papunk¢io formules.

26.9. Visy TP jud¢jimo greicio matavimy nuokrypiy vertés, apskaiciuotos pagal metodikos
26.8 papunktj, neturi virSyti metodikos 1 lentelé¢je nurodytos leidziamosios paklaidos Av. PrieSingu
atveju tikrinamoji MGM sistema yra pripaZjstama netenkinancia reikalavimy, o patikra toliau
neatliekama.

26.10. Jei MGM sistema yra sumontuota patrulinéje TP, visy patrulinés TP nuosavo judéjimo
grei¢io matavimy nuokrypiy vertés, apskaifiuotos pagal metodikos 26.8 papunktj, neturi virSyti
metodikos 1 lenteléje nurodytos leidziamosios paklaidos Avp. PrieSingu atveju tikrinamoji MGM
sistema yra pripazjstama netenkinancia reikalavimy, o patikra toliau neatliekama.

27. Tikrinamosios MGM sistemos rysio su duomeny bazés kompiuteriu patikrinimas.

27.1. Metodikos 27 punkto veiksmai atliekami toms MGM sistemoms, kurios yra integruotos
1 kompiutering nuotolinio TP judéjimo grei¢io matavimo byly nuskaitymo ir saugojimo sistema.

27.2. Palyginami penkiy atsitiktinai pasirinkty patikros (poligone ar kelyje) metu suformuoty
TP judéjimo grei¢io matavimo byly duomenys su ty paciy matavimo byly duomenimis, gautais i$
tikrinamosios MGM sistemos duomeny bazés kompiuterio. Visi uzfiksuoti duomenys (matavimo
vieta, data, laikas, TP judéjimo greitis, kontroliuojamo eismo kryptis, informacija apie eismo juosta
(jei kontroliuojama daugiau nei viena eismo juosta)) ir vaizdiné medZziaga turi sutapti.

27.3. Tikrinamoji MGM sistema ir rySys su jos duomeny bazés kompiuteriu atitinka
nustatytus reikalavimus, jei tenkinamos metodikos 27.2 papunkéio saglygos. PrieSingu atveju
tikrinamoji MGM sistema yra pripaZjstama netenkinancia reikalavimy.

IX. PATIKROS REZULTATU JFORMINIMAS

28. Atlikus patikrg jforminami Sie dokumentai:

28.1. patikros protokolas, kuriame turi buti pateikta:

28.1.1. patikros atlikimo data;

28.1.2. tikrinamosios MGM sistemos savininkas;

28.1.3. tikrinamosios MGM sistemos pavadinimas, tipas, gamintojas;

28.1.4. tikrinamosios MGM sistemos sudedamosios dalys ir jy identifikaciniai numeriai,
nurodyti gamintojo informacinése etiketése;

28.1.5. etaloninés matavimo priemonés, naudotos patikrai atlikti;
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28.1.6. patikros salygos;

28.1.7. patikros atlikimo vieta, kontroliuojamy juosty skaicius, eismo kryptis;
28.1.8. regimosios kontrolés rezultatai;

28.1.9. tikrinamosios MGM sistemos iSbandymo rezultatai;

28.1.10. tikrinamgja MGM sistema ir EGM sistema gauti testinés TP judéjimo greicio ar
patrulinés TP nuosavo judéjimo greic¢io matavimo kelyje ir (ar) poligone rezultatai;

28.1.11. tikrinamgja MGM sistema gauti imituojamos TP grei¢io matavimy laboratorijoje,
naudojant TP imitatoriy, rezultatai (jei taitkoma);

28.1.12. visi atlikti metodikoje apraSyti skaiiavimai ir atitikties reikalavimams vertinimo
rezultatai;

28.1.13. tikrinamosios VGM sistemos rySio su duomeny bazés kompiuteriu patikrinimo
rezultatai;

28.1.14. patikrg atlikusio asmens vardas, pavardé ir paraSas (paraSas nebitinas, kai
skaitmeniniu formatu uzfiksuota informacija leidzia identifikuoti patikra atlikusj asmenj).

28.2. esant teigiamiems patikros rezultatams:
28.2.1. isduodamas patikros sertifikatas, kuriame nurodoma:

28.2.1.1. tikrinamosios MGM sistemos sudedamyjy daliy, nurodyty tipo patvirtinimo
sertifikate, identifikaciniai numeriai;

28.2.1.2. tikrinamosios MGM sistemos TP matavimo kryptis (ar kryptys), pagal atlikta
patikros apimtj;

28.2.1.3. stacionariai jrengtoms MGM sistemoms nurodoma jy sumontavimo Vieta,
kontroliuojamo eismo juosty skai¢ius ir kryptis (kryptys), pagal atliktg patikros apimtj;

28.2.1.4. nurodoma papildoma informacija, kurios pateikimas reikalaujamas tikrinamosios
MGM sistemos tipo patvirtinimo sertifikate.

28.2.2. tikrinamoji MGM sistema plombuojama ir zenklinama atliekant metodikos 10 punkto
veiksmus.

28.3. esant neigiamiems patikros rezultatams isduodama paZzyma apie neatitiktj, nurodant
tikrinamosios MGM sistemos trikumus.




DETALUS METADUOMENYS

Dokumento sudarytojas (-ai)

Lietuvos metrologijos inspekcija 193295631, A. Gostauto g. 9,
01108 Vilnius

Dokumento pavadinimas (antras$té)

DEL BENDROSIOS PATIKROS METODIKOS BPM
111950581-134:2025 ,,TRANSPORTO PRIEMONIU
MOMENTINIO GREICIO MATAVIMO SISTEMOS*
PATVIRTINIMO

Dokumento registracijos data ir numeris

2025-07-11 Nr. 11V-87-(1.2 E)

Dokumento gavimo data ir dokumento gavimo registracijos
numeris

Dokumento specifikacijos identifikavimo Zymuo

ADOC-V1.0

ParaSo paskirtis

Pasira§ymas

Para§g sukiirusio asmens vardas, pavardé ir pareigos

Vaidas Gricius, VirSininkas

Sertifikatas i§duotas

VAIDAS GRICIUS LT

ParaSo sukiirimo data ir laikas 2025-07-11 08:54:35 (GMT+03:00)
ParaSo formatas XAdES-T
Laiko Zymoje nurodytas laikas 2025-07-11 08:54:55 (GMT+03:00)

Informacija apie sertifikavimo paslaugy teikéja

EID-SK 2016, AS Sertifitseerimiskeskus EE

Sertifikato galiojimo laikas

2022-02-22 18:24:39 —2027-02-21 23:59:59

Informacija apie biidus, naudotus metaduomeny vientisumui
uZtikrinti

"Registravimas" paskirties metaduomeny vientisumas uztikrintas
naudojant "RCSC IssuingCA-2, VI Registru Centras - i.k.
124110246 LT" i8duota sertifikatg "DBSIS, Informatikos ir rySiy
departamentas prie Lietuvos Respublikos vidaus reikaly
ministerijos, j.k.188774822 LT", sertifikatas galioja nuo 2025-05-
16 11:31:08 iki 2028-05-15 11:31:08

Pagrindinio dokumento priedy skaiius

1

Pagrindinio dokumento pridedamy dokumenty skaifius

Pridedamo dokumento sudarytojas (-ai)

Pridedamo dokumento pavadinimas (antra$té¢)

Pridedamo dokumento registracijos data ir numeris

Programinés jrangos, kuria naudojantis sudarytas elektroninis
dokumentas, pavadinimas

DBSIS, versija 3.5.84.3

Informacija apie elektroninio dokumento ir elektroninio (-iy)
paraso (-y) tikrinima (tikrinimo data)

Atitinka specifikacijos keliamus reikalavimus.
Visi dokumente esantys elektroniniai parasai galioja (2025-07-11
09:14:54)

PaieSkos nuoroda

Papildomi metaduomenys

Nuora$a suformavo 2025-07-11 09:14:54 DBSIS




